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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikaghtacznej (SST) $ wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zwianych ze zdpiem warstwy humusu i/lub darniny
na zadaniu pn. ,Przebudowa drogi gminnej w miejsemivFletnowo od km 0+000 do km
0+670".

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Szczegélo
Specyfikacje Techniczne naje odczytywa i rozumi€ w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t
Zwigzanych ze zggiem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych amach robd6t
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#denia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w O8M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6ine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpujg.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogélne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwkanych ze zggiem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajcej st do powtdrnego zycia naley stosowa:
- réwniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spszdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie rob6t sptem zmechanizowanym nie jest #iwe,
— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadkangportu na odlegicé
wymagagca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwkanych ze zdpiem warstwy darniny nadgjej s¢ do
powtérnego uycia, nalgy stosowa:
- noze do cgcia darniny wediug zasad okltenych w p. 5.3,
- lopaty iszpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce trans portu
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Ogélne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogobline” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszcaaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przéw
transportem samochodowym. Wybénodka transportu zatg od odlegiéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtérnego zastosowania, powimaalnt transportowana w sposéb
nie powodujcy uszkodze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogdine”
pkt 5.

Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ip@m by¢ oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdiecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydgta z przeznaczeniem do fmejszego uycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikbw, sadzenimewdri krzewéw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentaciji projektowej. Zagospodarowaragl miaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazarli@yniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spysdhak
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niet jegstarczajce dla
prawidlowego wykonania rob6t, wzglnie mae stanowi zagraenie dla bezpiecastwa
robét (zmienna grubd warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), naly dodatkowo
stosowd reczne wykonanie rob6t, jako uzupetienie prac wykeayych mechanicznie.

Warstwe humusu nalgy zdjgé z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w
innych miejscach ok&donych w dokumentaciji projektowej lub wskazanychearireyniera.

Grubgs¢ zdejmowanej warstwy humusu (zale od g¢bokosci jego zalegania,
wysokasci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowe) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST Ilub wskez przez Iayniera, wedlug
faktycznego stanu wygpowania. Stan faktycznyeldzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zggiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skladowa& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny b§ przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowd humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezpednio po nich, aby unilgé zanieczyszczenia glin
lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w ofrie pasa przeznaczonego pod budoasy drogowej
jest pokryta darnip przeznaczom do umocnienia skarp, dargimalezy zdgé w sposéb,
ktéry nie spowoduje jej uszkodze przechowywda w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny b§ skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy cig¢ w
regularne, prostajtne pasy o szerokei okofo 0,30 metra lub w kwadraty o diugmboku
okoto 0,30 metra. Grulsé darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Zdi darnina przed
powtérnym wykorzystaniem musi byskladowana, to zalecaesjej roziazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie roZienie darniny, to nal§ ja magazynowa& w
regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darning nalezy skladowa w warstwach traw
do dolu. W pozostalym okresie darainalery skladow& warstwami na przemian traveo
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géry i trawy do dolu. Czas skladowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sk do powtdrnego wykorzystania najeusurgé mechanicznie, z
zastosowaniem roéwniarek lub spycharek i przeéviea miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogélne zasady kontroli jakei rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6line” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplefciaisunécia humusu
lub/idarniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogéine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest M (metr kwadratowy) zdej warstwy humusu lub/i daminy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogélne ustalenia dotygze podstawy platni@i podano w OST D-M-00.00.00
~MWymagania ogéine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 hwykonania rob6t obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzddwogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



